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 DCهمه چیز در مورد موتورهای 

 ست؟ یچ DC الکتروموتور

اDCالکتروموتور الکتروموتورها هستند که جر  ی، دسته  انرژ  میمستق  انیاز  به  را  ن  یکیمکان  یبرق  از    یاریبس  یبرا  ازیمورد 

  یاصل  ی از قسمت ها DC الکتروموتورهای الکتریکی قابلیت تولید دارند.  جریان مستقیم برق توسط باتری  .کنند  ی م  لیدستگاه ها تبد 

است   یمخصوص  چیپ   میثابت است و کوتاتور س  یآهنربا  یشوند. استاتور در واقع نوع   یم  لیروتور، استاتور، کموتاتور و جاروبک تشک

 .شوند  یآن جا به جا م ی شود و با کمک کموتاتور قطب مثبت و منفیم  لیتبد یکیالکتر  یبرق به آهنربا انیکه با عبور جر

چرخش   یبرا  د یآ  ی به وجود م  یکیالکتر  انیکه از جر  یسی مغناط  دانیبا کمک م یس  ید  یتوان گفت موتورها   یم  قتیحق  در

  ی موتور بستگ  یو هم به طراح  ی ورود  انیجر  زانیالکتروموتورها هم به م  ن یدر ا  ی کنند. گشتاور و سرعت خروج  یاستفاده م   ی کیمکان

 .دارد

 

 یکی از پرکاربردترین انواع الکتروموتور  DCالکتروموتورهای 
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 AC و DC تفاوت الکتروموتور

تر ا  نیمهم  جر  نیتفاوت  نوع  در  الکتروموتورها  از  مدل  تغذ  یورود  انیدو  الکتروموتور   هیو  متناوب   انیبا جر AC آنهاست. 

که توسط دانشمندان    میمستق  انیبا جر DC و موتورمیلادی ابداع و ثبت شد    19که توسط تسلا در اواخر قرن  کند  یکار م  یکیالکتر

  د هستن  ان یولتاژ و جر  یاست مولفه ها  رگذاریتاث  میمستق  ای DC انیکه در جر  ی. دو مولفه اصلشدقبل و معاصر ادیسون بکارگیری می

قطب مثبت و    نکهیبا توجه به ا AC انیهستند. اما در جر  رگذاریتاث  زیمدل ن  نیا  یالکتروموتورها  یکه به طبع در کارکرد و طراح

 .است لیدخ زیاست، علاوه بر دو عامل فوق عامل فرکانس ن رییبه صورت مداوم در حال تغ یمنف

دو مدل از الکتروموتورها با هم متفاوت است. کنترل سرعت   نیگشتاور در ا  دیتفاوت نحوه کنترل سرعت و تول  نیا  جهینت  در

  AC  یشود، اما در مورد الکتروموتورها  یاست انجام م  نهیآسان و کم هز  یبا کمک کنترلر که روش  DC  یموتور در الکتروموتورها

دارد اما در    یشتریب  نهیبا کنترلر هز  سهیاستفاده کرد که در مقا   نورتریاز ا  د ی در آنها با  تورکنترل سرعت مو  یو برا  ستین  نگونهیا

 دارد.  ییبسزا ریمصرف برق تاث ییصرفه جو

 

 ACو  DCتروموتورهای الکهای ساختاری  تفاوت 
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 DC معرفی اجزا الکتروموتور

بخش ها نیز خود زیر مجموعه هایی دارند که اند. هر کدام از این  الکتروموتورهای دی سی از چند بخش اصلی تشکیل شده

 :شامل

استاتور نوعی آهنربای ثابت یا سیم پیچ میدانی است که خود به دو نوع سیم پیچ سری و شنت تقسیم بندی می شود. از دیگر   •

 .اجزای استاتور فریم موتور و هسته استاتور می باشد

روتور یا همان آرمیچر دستگاه است که نقش قسمت چرخنده و گردان الکتروموتور را به عهده   dc جز بعدی الکتروموتورهای •

 .دارد و شامل هسته سیم پیچی شده و یاتاقان می شود

 .بخش بعدی جاروبک نام داشته که وظیفه انتقال جریان به کلتور گردان را به عهده دارد •

به این ترتیب که در صورت چرخاندن   شوند.تفاده  حالت ژنراتوری نیز اسمی توان به عنوان   DC جالب است بدانید از الکتروموتور 

 توان برق تولید نمود.مغناطیس دائم، میدر موتورهای  DCرتور موتور 

 

 DC حوه کار الکتروموتورن

همانطور که گفتیم استاتور و روتور دو بخش اصلی الکتروموتورها هستند که استاتور قسمت ثابت الکتروموتور و روتور قسمت 

 .استاتور یک میدان مغناطیسی دوار ایجاد می کند که باعث چرخش روتور می شود DC با شروع به کار الکتروموتور چرخان آن. 

  مغناطیسی   میدان  شدن  متمرکز  برای  همچنین   برای ایجاد میدان مغناطیسی در استاتور از آهنرباهای ثابت استفاده می کنند،

 .از یک یا چند سیم پیچ عایق شده در اطراف هسته موتور استفاده می شود

این سیم پیچ عایق شده به یک کموتاتور متصل شده که جریان الکتریکی را به سیم پیچ ها اعمال کرده و به آرماتورها اجازه  

 .می دهد تا هر کدام به صورت جداگانه انرژی بگیرند و گشتاور ایجاد کنند

خاموش می شوند و یک میدان مغناطیسی دوار ایجاد میکنند که باعث ایجاد گشتاور شده    و روشن  ترتیب  به  این سیم پیچ ها

در نهایت منجر به ایجاد توان مکانیکی شده که برای   DCو در نهایت باعث چرخش آن می شوند. این پروسه عملکرد الکتروموتور  

 .حرکت اجسام استفاده می شود
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 DCنحوه عملکرد الکتروموتورهای 

 

 در کجاست؟ DC الکتروموتوراربرد  ک

از الکتروموتور تقریبا در تمامی صنایع و ساخت اکثر وسایل استفاده می شود. می توان گفت هیچ وسیله ای نیست که از این  

قطعه ساخت بشر استفاده نکرده باشد. از کارخانه های بزرگ و دستگاه صنعتی قرار گرفته در آنها تا بسیاری از لوازم و وسایل خانه و  

 ان تماما از این وسیله استفاده می کنند. از جمله این صنایع و وسایل می توان به این موارد اشاره کرد: اسباب بازی و وسایل کودک 

 صنعت کشاورزی ) برای ماشین آلات کشاورزی( •

 شهربازی )در بسیاری از وسایل شهربازی نیاز به نیروی مکانیکی داریم(  •

 (درب های اتومات مانند درب آسانسور یا درب برقی فروشگاه ها •

 .تسمه نقاله که در کارخانه ها برای جابه جایی وسایل استفاده می شود •

 کارت های الکتریکی •

 کمپرسورهای الکتریکی •

 تردمیل و صنایع ورزشی •

  صنعت گلخانه •
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 دستگاه های صنعتی نظافت •

 صنایع نساجی  •

 صنایع پلاستیک •

 صنایع خودروسازی برای تست تایرها •

 شکرصنایع  •

 صنایع کاغذ  •

 

 DC  ی استفاده از الکتروموتور ها بیو معا  ای مزا

دارند. با    ییدر کنترل سرعت روتور دقت بالا  نیکنند، همچن یم دیتول یکنواختیگشتاور  AC یموتورها برخلاف موتورها نیا

  نیا هیو نصب اول یراه انداز نکهیا تیداد و در نها  رییگشتاور و سرعت روتور را تغ زانیتوان م ی م  یورود انیاستفاده از ولتاژ جر

 .است AC یلکتروموتورهاالکتروموتورها راحت تر از ا

 ن یتر است. همچن نییپا  یبوده و راندمان آنها به صورت کل شتریمدل ب نیا متیالکتروموتور ق یمدل ها ریبا سا سهیدر مقا اما

 است. شتریمدل ها ب ریمدل از سا نیا یو نگهدار ریتعم یها  نهیهز  نکهیا تیتر است و در نها نییپا زیسرعت پاسخ دادن آنها ن

 DCانواع الکتروموتورهای  

 .ای تقسیم کرددار، براشلس، سروو موتور و موتور پلهگروه اصلی موتور جاروبک ۴توان به را می DC انواع موتور 

 

جاروبکموتور   • از   :(Brushed Motor) دارای  الکتریکی  جریان  عبور  از  استفاده  با  موتورها،  از  نوع   کموتاتوراین 

(Commutator) کنند و به همین دلیل  پیچی شده تولید میهای کربنی، میدان مغناطیسی را در روتور سیمو جاروبک

آن جاروبکبه  موتورهای  میها  گفته  جاروبک  دارای  یا  میدار  را  استاتور  مغناطیسی  میدان  از  شود.  استفاده  با  یا  توان 

 پیچی میدان استاتور تولید کرد. معمولا موتورهایو یا با استفاده از سیم (Permanent Magnets) های دائممغناطیس

DC  ها بسیار آسان استدار ارزان قیمت و کوچک هستند و کنترل آنجاروبک. 

 

 

های متصل به  گیری از مغناطیس دائماین نوع از موتورها، با بهره :(Brushless Motor) موتور بدون جاروبک یا براشلس •

ها به صورت الکتریکی انجام  آورند و در واقع عمل کموتاسیون در آنروتور، یک میدان مغناطیسی در روتور به وجود می

دار تری هستند، اما نسبت به موتورهای جاروبکشود. موتورهای بدون جاروبک یا براشلس معمولا دارای اندازه کوچک می

برای تولید میدان دوار استاتور استفاده شده است. در   سنسورهای اثر هالها از  قیمت بالاتری دارند؛ زیرا در استاتور آن 

https://blog.faradars.org/%DA%A9%D9%85%D9%88%D8%AA%D8%A7%D8%AA%D9%88%D8%B1/
https://blog.faradars.org/%D8%B3%D9%86%D8%B3%D9%88%D8%B1-%D8%A7%D8%AB%D8%B1-%D9%87%D8%A7%D9%84/
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دار سرعت بهتر، راندمان بالاتر و نیز طول عمر بیشتری نسبت به موتورهای جاروبک-گشتاورعوض، این موتورها مشخصه  

 .معادل خود دارند

 

 بدون جاروبک   DCالکتروموتورهای 

ها از  دار دانست که در آنجاروبک DC توان نوعی از موتورهایاین نوع از موتورها را می :(Servo Motor) موتور سروو  •

 PWM کننده نوعموقعیت، متصل به شفت روتور، بهره گرفته شده است. این اتصالات توسط کنترل فیدبکفرمی از کنترل  

پالس پهنای  مدولاسیون  در سیستمکنترل می یا  عمدتا  و  مدلشوند  و  موقعیت  کنترل  مورد های  رادیویی  کنترل  های 

 .گیرند استفاده قرار می

https://blog.faradars.org/%DA%AF%D8%B4%D8%AA%D8%A7%D9%88%D8%B1/
https://blog.faradars.org/feedback/
https://blog.faradars.org/pwm/
https://blog.faradars.org/pwm/
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 سرووموتور  -   DCالکتروموتورهای نوع خاص 

 

کنند.  میگردد، به نرمی حرکت  اِعمال می DC موتورهایتی ولتاژ به ترمینال  وق  (stepper motor)  :ای یاپله   DCموتور   •

ای  زاویه  ٔ  چرخد. هر پالس محور موتور را به اندازههای ورودی، در فواصل کوچک مشخص میای با اِعمال پالسموتور پله

باشند.  های مغناطیسی در اطراف یک شفت مرکزی از جنس آهن میای اساساً دارای دندانهچرخاند. موتور پلهمشخص می

گردند. جهت چرخاندن شفت ابتدا به یکی  تغذیه می میکروکنترلرخارجی یا یک   راه اندازالکترومغناطیسها بوسیله یک مدار  

ها یک گام  گردد. هر یک از این چرخش های دنده میشود، که مغناطیس باعث جذب دندانهها توان داده میاز مغناطیس

 . سازندشود، تعداد مشخصی از این گامها یک دور کامل موتور را می)استپ( نامیده می

 

https://fa.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1_%D8%AC%D8%B1%DB%8C%D8%A7%D9%86_%D9%85%D8%B3%D8%AA%D9%82%DB%8C%D9%85
https://fa.wikipedia.org/wiki/%D8%B1%D8%A7%D9%87_%D8%A7%D9%86%D8%AF%D8%A7%D8%B2
https://fa.wikipedia.org/wiki/%D8%B1%DB%8C%D8%B2%DA%A9%D9%86%D8%AA%D8%B1%D9%84%E2%80%8C%DA%AF%D8%B1

